Navod na montaz

Trubkové motory ERTE E (elektronické koncové polohy)

(dalkové ovladany, elektronicky nastaviteIné koncové polohy, funkce dopnuti latky)

Mozna sestava pohonu (pouze dalkovy ovladag, ¢idlo vitr je volitelné).

Zapojeni motoru
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Naprogramovani motoru, (prihlaseni) prvniho ovladace

Pfipojte motor na sit 230V/50 Hz.

KONEC

1. krok 2. krok 3. krok 4. krok



1. Po alespon 10-ti sekundovém vypnutém stavu zapnéte pfivod 220V/50 Hz.
Motor 3x pipne.

Dfive nez do 10 sekund stlacte 2x tlaCitko P2 pod bateriovym krytem ovladace.
Nasledné stlacte Sipku NAHORU na dalkovém ovladagi.

Tim je ukonCené naprogramovani motoru (pfihlaseni ovladace k motoru).

Pro opaény smér otadek motoru stladte v kroku 3 Sipku DOLU.
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Nastaveni horni a spodni koncové polohy
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1x stlaCte P2 1x stlate NAHORU 1x stlacte P2 na nastaveni konc. poloh
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nahoru-dold,
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ulozeni horni konc. polohy

Drzenim NAHORU STOP tladitkem 5x stlaéte STOP.

hledejte horni zastavte na

konc. polohu. horni poloze.
motor udéla kratké pohyby
nahoru-dold,
tim oznami uspésné
Hledejte spodni Zastavte na uloZeni spodni konc. polohy
konc. polohu. spodni poloze.

Rada: Jak nastavit koncovou polohu jemné a presné ?

V dobé pohybu nahoru nebo doll stacte STOP, motor prejde do rezimu jemného
krokovani. Tlagitky NAHORU nebo DOLU je mozno presnéji nastavit horni nebo spodni
koncovou polohu. Tento rezim ukoncite opétovnym stlacenim STOP. DalSim
nasledovnym stlaéenim STOP potvrdte spravnost koncové polohy.

(Tento postup je mozno vicenasobné pouzit na korekci pfesnosti nastaveni konc. poloh)



Nastaveni senzoru vitr a slunce

Pfipojte senzor na sit 230V/50Hz.
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1. Stlacte 2x tla€itko P2 pod bateriovym krytem ovladace.
2. Stlacte 2x tla€itko P2 na senzoru, motor 3x kratce pipne.
3. Nastavte citlivosti na vitr a slunce potenciometry na senzoru.

nastaveni rychlosti vétru nastaveni intenzity svétla
stupen 1 do 15 km/h stupen 1 do 15 kLux

2 do 30 km/h 2 30 kLux

3 do 45 km/h 3 45 kLux

4 60 kLux

Pridani dalSiho ovladace, zkopirovani
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Pfi zapnutém napajeni motoru:
1. Stlacte 2x tlacitko P2 na originalnim ovladaci.
2. Stlacte 1x tlaCitko P2 na novém, kopirovaném ovladaci.
3. Stlacte 1x NAHORU na novém, kopirovaném ovladaci. KONEC - zkopirované.
OdzkouSejte fungovani vSech nakopirovanych ovladacu.

Poznamka: Interval mezi stlacenimi tlaCitek ma byt (1 az 6 sek). Pokud se nedodrzi,
vysila€ vypadne z rezimu nastavovani a musi se opakovat.

Vymazani elektronické koncové polohy

KONEC
Poloha vymazana

Pfi zapnutém napajeni motoru:
1. Stlacte 1x tlaCitko P2 na ovladacdi.
2. Stlacte 1x DOLE na ovladaci.
3. Stlacte 1x tlaCitko P2 na ovladaci. KONEC - spodni poloha vymazana.
Stejné se vymaze horni poloha, pokud stlacite tlacitko NAHORU.

Vymazani ovladace

. . _, KONEC
1x stlacte P2 1x stlacte STOP 1x stlacte P2 motor 3x pipne
Tabulka moznych problému a reseni
Popis poruchy Pricina Reseni
Po pfipojeni napajeni motor Nespravné nastavené Zopakujte nastaveni koncovych
1. | funguje pouze jednim smérem. | elekironické koncové polohy. poloh.

a) nizké napdjeci napéti
b) vykonové poddimenzovany Zkontrolujte napéti sité. Odpovida
Po pfipojeni napajeni se motor | motor pouzity motor zatézi? Zkontrolujte
2. | rozbéhne pomalu a nebo vibec. | c) nespravné zapojeny motor zapojeni a svorky.

3. | Motor se pfi chodu zastavi. Prehraty motor. Nechejte cca 20 min. ochladit.




